
Version. 1.00         27.11.2011  

Multiplex Royal   -  Jacky Kugler  

jkugler@wanadoo.fr  



ÅHistorique 

ÅConcepts 

ÅElements de Commande 

ÅAttribution  et Reglage des servos 

Åmodèles prédéfinis  

ÅPhases de vols 

Åmodification  de valeurs en vol 

ÅMelangeurs  

ÅSecurité 

ÅChronometres 

ÅEcolage 

ÅCalibrage et charge de lôaccu 

ÅTelemetrie  

ÅMultiplex Launcher, Multimate   
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2002 Présentation de la Royal Evo 9/12  
 Firmware 1.xx  

2004 Présentation de la Royal Evo 7 

2008 Présentation de la Royal Pro 7/9/12  
 Firmware 2.xx 
 PCM 
 Upgrade EVO->PRO gratuit  par le SAV MPX 

2009 Présentation de la Royal Pro M-Link 7/9/16  
 Firmware 3.xx 
 2,4 GHz 
 Supression du PPM au niveau du module HF 
 (ancien modules HF à quartz , ou Jeti  2,4 ne fonctionnent  plus sous 3.xx) 

 

27.11.2011  Multiplex Royal     -     Jacky Kugler  3 



ÅConcepts de base 

ÅListe dôattribution 

ÅAttribution libre des voies  

ÅLogique Multiplex  

ÅClavier 
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ÅTous les éléments de commande  peuvent être 

attribu® librement via les listes dôattributions: 

 

 

 

ÅToutes les voies de sortie peuvent être attribué 

librement.  

ÅLogique Multiplex:  

COMMANDE  CONTROLE  MIXER (OPTION)   SERVO  

 Le servo est attribué au mixeur ou directement à un contrôle.  

Les contrôles sont attribué aux éléments de commande.  

Lôensemble des affections des ®l®ments de commandes sont 

stocké dans une liste: Avions / Planeur / Helicopter etc  
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Chaque pilote à une conception personnelle 

des affectations des éléments de commandes.  

Lors de la creation dôun modele , une liste  

dôaffection lui est attribu® 

Un changement de la liste dôattribution 

sôapplique ¨ lôenemble des modeles ¨ qui la 

liste est attribuée  

La liste dôattribution peut etre chang®e via le 

menu Memoire/Propriété   

Manuel chap: 11.3, Page 26  

Lôensemble des affections des ®l®ments de  

commandes sont stocké dans une liste: 

 1.Moteur / 2.Planeur / 3.Heli  / 4 é. / 5 é. 
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les voies de sortie du récepteur peuvent être 

attribué librement  

remarque:  numéroter toujours  les servos de voilure de la 

gauche vers la droite  pour une même fonction (Ailerons, 

volets, AF etc) 
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M-Link: accès au 

mode binding (Mise 

en route bouton 

appuyé 
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M-Link: accès au 

mode Test de 

porté (mise en 

route bouton 

appuyé) 
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ÅTrim 

ÅPas 

ÅDual Rate  

ÅCourse 

ÅExponentiel 
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Paramètre D/R (Dual -Rate) 

Manuel chap: 15.4.4, Page 68 
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Indépendant 

de la phase 

de vol) 

D/R  OFF D/R  ON 



Paramètre D/R (Dual -Rate) 

Manuel chap: 15.4.4, Page 68 

  

27.11.2011  Multiplex Royal     -     Jacky Kugler  14 

Course 100% Course 50% 



Paramètre Expo 

Manuel chap: 15.4.6, Page 69 

  

Des valeurs Expo négatives font  

en sorte que le débattement des 

gouvernes se réduit lorsque le 

manche est autour du neutre, ce 

qui permet un pilotage plus fin.  

Des valeurs Expo positives ont pour 

effet dõaugmenter les d®battements 

des gouvernes lorsque le manche se 

trouve autour du neutre.  
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Paramètre Expo  
Manuel chap: 15.4.4, Page 68 
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ÅReglage 

ÅAttribution  

ÅMonitor 

ÅTest 
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Manuel chap: 12.4.1, Page 35 

  

Å Affectation des fonction aux sorties du 

recepteur  

Å Definition  du type de servo UNI ou MPX 

(Anciens servos neutre à 1,6 ms)  

Å avec combien de points (2, 3 ou 5) la course 

et le neutre du servo peuvent être réglés.  

 

Å 2P (courbe 2 points)  
Uniquement les fins de courses (point P1 et P5) du servo sont 

r®glables.(train dõatterrissage, crochet, Gaz) 

Å 3P (courbe 3 points)  
En plus des fins de courses, vous pouvez influencer le point 

central du servo (point P3).(attribution standard)  

Å 5P (courbe 5 points)  
Avec les deux points supplémentaires sur la courbe (point P2 et 

P4) vous pouvez ătordreôô ¨ souhait votre courbe de la course du 

servo. (fonctions non lineaires) 

 

 

N°  de la voie 
du recepteur  

Fonction ou 
mélangeur  

Servo MPX ou 
UNI (Position 
du neutre ) 

Nombre de 
point de la 
fonction  
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Manuel chap: 12.4.3, Page 36 

  

Conseil:  
ÅAjustez toujours dõabord les neutres 

ăm®caniquementò! 

Å Pour un réglage fin du point P3, il ne 

faudrait pas dépasser Ñ15%. 

Å Régler ici le débattement maximum que 

lôon veut obtenir 

 

 En se positionnant sur REV/TRIM on accède à 2 

fonctions:  

Å  le sens de déplacement du servo peut être 

inversé en appuyant sur la touche REV/CLR 

Å La fonction dans son ensemble peut être 

déplacée (Offset ou sub-trim ) 

 

Position du 
manche 

Inversion ou 
sub-trim  

Position des 
point P1, P2 
etc  
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ÅBasic 

ÅAcro 

ÅHotliner  

ÅDelta 

ÅPlaneur 

Å4 Volets 

ÅHELImec 

ÅHELIccpm 
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Multiplex propose une liste de 6 modèles prédéfinis pour 

les voilures fixes et 2 modèles prédéfinis pour les 

voilures tournantes (CCPM ou MECH).  

Un de ces modèles doit être choisi comme référence  lors 

de la cr®ation dõun nouveau mod¯le.  

 

Les valeurs définies par le modèle de départ doivent 

être ajustées pour convenir à votre modèle. Toutes 

les attributions et définitions peuvent être changées 

à tout moment.  
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Modele de base BASIC 
Manuel chap: 21.1.1, Page 95  
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Attribution utilisée: MOTEUR  



Modèle de base ACRO 

Manuel chap: 21.1.2, Page 96 
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Attribution utilisée: MOTEUR  



Modèle de base HOTLINER 

Manuel chap: 21.1.3, Page 97 
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Attribution utilisée: MOTEUR  



Modèle de base DELTA 

Manuel chap: 21.1.4, Page 99 
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Attribution utilisée: MOTEUR  



Modèle de base PLANEUR 

Manuel chap: 21.1.5, Page 100 
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Attribution utilisée: PLANEUR 



Modèle de base 4-VOLETS 

Manuel chap: 21.1.6, Page 101 
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Attribution utilisée: PLANEUR 



ÅConcepts 

ÅAffichages 

ÅSelection 
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Åles phases de vol sont un ensemble de données et 
de réglages, auxquels on peut accéder par 
interrupteur et qui sont optimisés pour différentes 
tâches du modèle.  
Décollage, Speed, Normal, Thermique  etc  é. 

Åjusque 4 phases de vol par modèle (princ, 1, 2, 3)  

ÅUne phase de vol contient la valeur des trims , les 
r®glage dôexpo, de course des servos, les 
paramètres des mélangeurs etc 

ÅLe passage dôune phase ¨ une autre peut se faire en 
ădouceurò (1,2 ou 4 sec) 

ÅLes réglages servos sont les mêmes pour toutes les 
phases. 

ÅPour utiliser des phases de vol, il faut attribuer au 
moins un interrupteur pour «  Phase Princ. » ou 
« Phase 1-3 » 

Manuel chap: 19.4, Page 85 
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Å Dans la première colonne, figure le numéro, suivi 

du nom de la phase de vol. 

Å Les phases de vol 1, 3 et 4 sont verrouillées (leur 

nom est rayé). Les phases de vol sont verrouillées 

ou déverrouillées avec la touche REV/CLR 

Å Phase de vol 2 NORMAL est active ( x derrière le 

nom de la phase). 

Å Lõinter. attribué est J > (Colonne de la droite).  

Å Indication sur les temps de passage dõune phase à 

lõautre (Durée).  

Manuel chap: 19.4, Page 85 
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Manuel chap: 19.4, Page 85 
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Manuel chap: 20.1, Page 88 

  

De nombreux réglages du modèle ne peuvent 

°tre optimis®s quõen vol. Un exemple typique, 

est la compensation profondeur pour volets  ou 

également le réglage pour Expo.  

 

Vous pouvez affecter, sur chacun des deux 

boutons de réglage 3D un des paramètres qui 

sont suivis dõun petit trait ă-ò dans les menus. 

 

Avec la Touche        vous pouvez libérer/ 

verrouiller toutes les valeurs transférées pour 

ò affinerò en vol: 
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Manuel chap: 20.1, Page 88 

  

Un cadenas verrouillé vous signale que cette 

valeur ne peut pas °tre modifi®e pour lõinstant 

(cõest une protection contre une ®ventuelle 

erreur de manipulation):  

Si la valeur doit être modifiée, appuyez 

sur la touche de transfert 3D  

55% 


